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01-0751-03-Ce 


Optimalizace dalkoveho svetla u svetlometu pro motorova 
vozidla 


Qbiast techniky 


Vynalez se tyka svetlometu ref lektoroveho nebo 

pro j ektoroveho typu, ktery je slozen pfinejmensim z jedne 

svetelne komory pro potkavaci svetlo a z nejmene jedne 
svetelne komory pro dalkove svetlo. 


Dosavadni stay techniky 

U svetlometu, obsahujiciho vybojkovy zdroj svetla pro 
potkavaci svetla, je resena zmena potkavacich svetel na 
dalkova svetla s pomoci pfidavne staticke svetelne komory, 
obsahujici halogenovy zdroj svetla, popfipade jakymkoliv 
mechanickym pohybem optickeho elementu, jako vybo j koveho 
zdroje svetla, clony, reflektoru, popfipade casti reflektoru 
vuci celemu svetlometu (viz patentove spisy US 5 769 525, 
DE 19 741 377, DE 19 710 632). 


Nevyhodou techto feseni je pouziti pfidavnych akcnich 

clenu, jejich zastavba ve svetlometu, zvetseni hmotnosti 

celeho svetlometu, vetsi nachylnost k poruse systemu a 
celkova cena tohoto svetlometu. 


Jednou z dalsich neopomenutelnych skutecnosti je 
vyuzivani vybojkoveho zdroje svetla ve funkci svetelne 


houkacky, ponevadz castym zapinanim tohoto zdroje svetla se 
zkracuje jeji zivotnost . 

V soucasne dobe je tato funkce fesena pfidavnou 
svetelnou komorou, ktera je taktez pouzita pro dalkova 
svetla. Z tohoto pohledu se jevi jako ne j vyhodne j si feseni 
pro optimalizaci dalkoveho svetla pouziti sefizovaciho 
akcniho clenu, ktery musi byt soucasti • automat ickeho 
sefizovaciho systemu v pfipade pouziti jakehokoliv 
vybojkoveho zdroje svetla, a horizontalniho akcniho clenu, 
umoznu j iciho horizontalni nataceni svetelne komory 
potkavaciho svetla . 

Tento automaticky sefizovaci system je slozen ze 
senzoru, vyhodnocu j icich uhel naklonu vozidla, z fidici 
jednotky, ktera vyhodnocuje vstupni signaly ze senzoru, a ze 
sefizovaciho akcniho clenu. Sefizovaci akcni clen nataci 
celym reflektorem kolem pivotniho bodu za ucelem zachovani 
korektniho sefizeni vertikalniho sklonu rozhrani potkavaciho 
svetla die pozadavku danych pfedpisem. Horizontalni akcni 
clen umozhuje horizontalni zmenu polohy svetelne komory 
potkavaciho svetla za ucelem zlepseni osvetleni cest v 
zatackach . 

Podstata vynalezu 

Shora uvedene nevyhody byly v souladu s pfedmetem tohoto 
vynalezu odstraneny tim, ze byl vyvinut svetlomet pro 
motorova vozidla pro potkavaci a dalkove svetlo s nejmene 
jednou svetelnou komorou pro potkavaci svetlo, obsahujici 
vybojkovy zdroj svetla, a nejmene jednou svetelnou komorou 
pro dalkove svetlo, provozovane jako pfidavne svetlo ke 
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svetlu potkavacimu, pficemz pro funkci dalkoveho svetla je 
vertikalne sefizena jak svetelna komora pro potkavaci svetlo, 
tak i svetelna komora pro dalkove svetlo s pomoci 
sefizovaciho akcniho clenu, pficemz svetelna komora pro 
potkavaci svetlo je horizontalne sefizena horizontalnim 
akcnim clenem svetlometu. 

Pro dalkova svetla je s vyhodou vertikalne sefizena jak 
svetelna komora pro potkavaci svetlo, tak i svetelna komora 
pro dalkove svetlo s pomoci sefizovaciho akcniho clenu. 

Pro dalkova svetla je s vyhodou horizontalne sefizena 
svetelna komora pro potkavaci svetlo horizontalnim akcnim 
clenem svetlometu . 

Sefizovaci akcni clen je s vyhodou soucasti 
automat ickeho sefizovaciho systemu . 

Horizonta.ini akcni clen je s vyhodou soucasti 
mechanismu, umoznujiciho horizontalni natoceni svetelne 
komory potkavaciho svetla. 

Zapnuti halogenoveho zdroje svetla ma s vyhodou zpozdeni 
oproti zapnuti dalkoveho svetla. 

Svetelna komora pro potkavaci svetlo s vyhodou pouziva 
halogenoveho zdroje svetla. 

U potkavacich svetel vychazi svetelne paprsky pouze ze 
svetelnych komor slouzicich pro potkavaci svetlo, u dalkovych 
svetel se vyuziva svetelnych paprsku vychaze j icich jak ze 
svetelnych komor pro dalkove svetlo, tak navic i ze 


svetelnych komor pro potkavaci svetlo, pricemz smer 
vychaze j icich paprsku ze svetelnych komor je optimalizovan 
horizontalni a vertikalni rotaci svetelnych komor svetlometu. 

Nevyhoda pfidavnych externich akcnich clenu je tedy 
podle tohoto vynalezu odstranena vyvinutim svetlometu, ktery 
sestava ze svetelnych komor, pfiblizne parabolickych nebo 
pfiblizne eliptickych tvaru pro potkavaci a dalkova svetla, 
clony, cocky v pfipade pouziti eliptickeho tvaru odrazece, 
vybojkoveho zdroje svetla, halogenoveho zdroje svet'la, 
vertikalniho akcniho clenu, automat ickeho sefizovaciho 
systemu, umoznujiciho zmenu vertikalniho nastaveni reflektoru 
za ucelem korektniho sefizeni svetlometu die pozadavku danych 
pfedpisem pro potkavaci svetla, mechanizmem, umozhujicim 
horizontalni zmenu polohy svetelne komory pro potkavaci 
svetlo, a hori zon talnim akcnim clenem. 

Uvnitf obou svetelnych komor jsou v blizkosti jejich 
optickych os ulozeny zdroje svetla, ktere jsou pevne uchyceny 
vzhledem k reflektorum. Vybojkovy zdroj svetla je pouzit u 
potkavacich a dalkovych svetel, halogenovy zdroj svetla je 
pouzit u dalkovych svetel a svetelne houkacky. Obe svetelne 
komory jsou spolecne vertikalne sefiditelne s pomoci 
vertikalniho akcniho clenu, a svetelna komora potkavaciho 
svetla je navic horizontalne natacitelna vuci svetelne komofe 
dalkoveho svetla s pomoci horizontalniho akcniho clenu. 
Svetelna komora dalkoveho svetla, vyuzivajici halogenovy 
zdroj svetla, ma svou optickou osu sklonenu vuci horizontalni 
rovine o urcity pevny uhel. Pro potkavaci svetla, kde se 
vyuziva svetelne jednotky s vybojkovym zdrojem svetla, jde 
svazek svetla divergentne pod vyraznou hranici svetla a tmy, 
pficemz tato hranice je sklonena pod horizontalni rovinou o 
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urcity uhel. Sklon teto hranice vuci horizontalni rovine je 
udrzovan konstantni s ponnoci systemu automatickeho sefizeni. 
Oblast nejvyssi koncentrace svetla u potkavacich svetel se 
nachazi pod hranici svetla a tmy a na prave strane svetelne 
stopy z potkavaci svetelne jednotky pfi pravosmernem provozu. 


Pro optimalizaci dalkoveho svetla je nutne sefidit 
svetelne komory potkavacich svetel tak, aby oblast s nejvyssi 
koncentraci svetla potkavaclho svetelneho svazku lezela v 
blizkosti oblasti nejvyssi koncentrace svetla dalkoveho 
svetla . 

Pro funkci dalkovych svetel je vyuzito svetelne komory s 
vybojkovym zdrojem svetla a soucasne svetelne komory s 
halogenovym zdrojem svetla. Svetelny svazek, vychazejici ze 
svetelne komory dalkoveho svetla je zhruba zkolimovany. 


Timto docilime lepsiho dosahu osvetleni vozovky, snizeni 
pfedpoli na vozovce a lepsi osvetleni krajnich stran 
sirokouhlym rozptylem potkavaclho svetla. Sefizeni svetelnych 
komor svetlometu je provedeno stejnymi akcnimi cleny, ktere 
se pouzivaji za ucelem korektniho sefizeni svetlometu pro 
funkci potkavacich svetel a k horizontalnimu pohybu svetelne 
komory potkavaciho svetla. Automaticky sefizovaci system muze 
pracovat jak u potkavacich svetel, tak i u dalkovych svetel. 
Samotny svetlomet neobsahuje zadne pfidavne dily nad bezne 
pouzivane u stavajicich typu vybojkovych svetlometu, pouze 
zde dpchazi k softwarove a hardwarove uprave automatickeho 
sefizovaciho systemu a ke zmene algoritmu pro nataceni 
svetelnych komor potkavacich svetel. 


Zapnuti halogenoveho zdroje svetla muze nastat se 
soucasnym zapnutim funkce dalkoveho svetla a naslednym 
sefizenim svetelnych komor nebo v prubehu popfipade na konci 
sefizeni svetelnych komor. 

Pf.ehled obrazku na vykresech 


Vynalez bude v dalsim podrobneji objasnen na pfikladech 
jeho konkretniho provedeni, jejichz popis bude podan s 
pfihlednutim k pfilozenym obrazkum vykresu, kde : 


obr. 1 znazornuje soucasne sefizeni svetelnych stop 
beznych svetlometu, majicich svetelnou komoru potkavaciho 
svetla a svetelnou komoru dalkoveho svetla; 

obr. 2 znazornuje nove navrhovane sefizeni svetelnych 
stop svetlometu s optimalizaci pro dalkoveho svetlo; 


obr. 3 znazornuje svetelne stopy ze svetelnych komor 

svetlometu pro dalkove svetlo bez optimalizace dalkoveho 
svetla; 

obr. 4 znazornuje svetelne stopy ze svetelnych komor 

svetlometu pro dalkove svetlo pfi vertikalni optimalizaci 
dalkoveho svetla ; 


obr. 5 znazornuje svetelne stopy ze svetelnych komor 
svetlometu pro dalkove svetlo pfi vertikalni a horizontalni 
optimalizaci dalkoveho svetla; a 


obr. 6 znazornuje mechanicke schema svetlometu v pfednim 
a zadnim pohledu. 
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Pfiklady provedeni, vynalezu 

Svetlomet sestava ze dvou svetelnych komor 1_ a 3, 
vybojkoveho zdroje 2^ svetla, halogenoveho zdroje 4_ svetla, 
sefizovaciho akcniho clenu 5 pro korektni sefizeni 
vertikalniho nastaveni svetlometu, hor i zontalniho akcniho 
clenu 6, a optickych os 1_ a 8 svetelnych komor _1 a 3 
svetlometu . 

Uvnitf obou svetelnych komor 1 a 3 jsou v blizkosti 
jejich optickych os 7 a 8 ulozeny vybojkovy zdroj 2 svetla a 
halogenovy zdroj 4_ svetla, ktere jsou pevne uchyceny vzhledem 
k svetelnym komoram 1 a _3. Vybojkovy zdroj 2 svetla je pouzit 
pro potkavaci a dalkova svetla, halogenovy zdroj £ svetla je 
pouzit pro dalkova svetla a u svetelne houkacky. Obe svetelne 
komory 1 a 3 jsou spolecne vertikalne seriditelne pomoci 
vertikalniho akcniho clenu 5, a svetelna komora 1 potkavaciho 
svetla je navic horizontalne natacitelna vuci svetelne 
komofe 3 dalkoveho svetla s pomoci horizontalniho akcniho 
clenu 6. Svetelna komora 3, vyuzivajici halogenovy zdroj 4_ 
svetla, ma svou optickou osu 8 sklonenu vuci horizontalni 
rovine o urcity pevny uhel p. 


U potkavacich svetel, kde 
vybojkovym zdrojem 2 svetla 2, 
pod vyraznou hranici svetla a 
sklonena pod horizontalni rov 
teto hranice vuci horizontalni 
s pomoci systemu automatickeho 


se vyuziva svetelne komory 1_ s 
jde svazek svetla divergentne 
tmy, pficemz tato hranice je 

inou o urcity uhel a. Sklon 
rovine je udrzovan konstantni 

sefizeni . 


Pro optimalizaci dalkove 
svetelne komory 1 potkavaci 
s nejvyssi koncentraci svetla 
lezela v blizkosti oblasti 
dalkoveho svetla. 


:ho svetla je nutne sefidit 
ch svetel tak, aby oblast 
potkavaciho svetelneho svazku 
nejvyssi koncentrace svetla 


U dalkovych svetel je vyuzito svetelne komory 1 
s vybojkovym zdrojem 2 svetla a soucasne svetelne komory 3 
s halogenovym zdrojem 4 svetla. Svetelny svazek vychazejici 
ze svetelne komory 3 s halogenovym zdrojem 4_ svetla, je 
zhruba zkolimovany. 

Timto docilime lepsiho dosahu osvetleni vozovky, snizeni 
pfedpoli na vozovce a lepsiho osvetleni krajnich stran 
sirokouhlym rozptylem potkavaciho svetla. Sefizeni svetelnych 
komor 1 a 3^ svetlometu je provedeno stejnymi akcnimi cleny 5 
a 6, ktere se pouzivaji za ucelem korektniho sefizeni 
svetlometu pro funkci potkavacich svetel a k horizontalnimu 
pohybu svetelne komory 1 potkavaciho svetla. Automaticky 
sefizovaci system muze pracovat jak ve funkci potkavacich 
svetel, tak ve funkci dalkovych svetel. 
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PATENTOVE NAROKY 


1. Svetlomet pro motorova vozidla pro potkavaci a 
dalkove svetlo s nejmene jednou svetelnou komorou (i) pro 
potkavaci svetlo, obsahujici vybojkovy zdroj (2) svetla, a 
nejmene jednou svetelnou komorou (3) pro dalkove svetlo, 
provozovane jako pfidavne svetlo ke svetlu potkavacimu, 
vyznacujici se tim, ze pro funkci 
dalkoveho svetla je vertikalne sefizena jak svetelna 
komora (1) pro potkavaci svetlo, tak i svetelna komora (3) 
pro dalkove svetlo s pomoci sefizovaciho akcniho clenu (5), 
pficemz svetelna komora (1) pro potkavaci svetlo je 
horizontalne sefizena hori zontalnim akcnim clenem (6) 
svetlometu . 

2. Svetlomet podle naroku 1, vyznacujici se 
tim, ze pro dalkova svetla je vertikalne sefizena jak 
svetelna komora (1) pro potkavaci svetlo, tak i svetelna 
komora (3) pro dalkove svetlo s pomoci sefizovaciho akcniho 
clenu (5) . 

3. Svetlomet podle naroku 1, vyznacujici se 
tim, ze pro dalkova svetla je horizontalne sefizena 
svetelna komora (1) pro potkavaci svetlo horizontalnim akcnim 
clenem (6) svetlometu. 

4. Svetlomet podle naroku 1 az 3, 
vyznacujici se tim, ze sefizovaci akcni 
clen (5) je soucasti automat ickeho sefizovaciho systemu. 
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5. Svetlomet podle naroku 1 az 3, 
vyznacujici se t i m , ze hori zontalni akcni 
clen (6) je soucasti mechanismu, umoznujiciho horizontalni 
natoceni svetelne komory (1) potkavaciho svetla. 

6. Svetlomet podle naroku 1 az 3 
v y z n a c'u jici se t i m , ze zapnuti 

/halogenoveho zdroje (4) svetla ma zpozdeni oproti zapnuti 
dalkoveho svetla. 

7. Svetlomet podle naroku 1 az 3, 
vyznacujici se tim, ze svetelna komora (1) 
pro potkavaci svetlo pouziva halogenoveho zdroje svetla. 
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Anotace 

Nazev vynalezu: Optimalizace dalkoveho svetla u svetlometu 

pro motorova vozidla 

Svetlomet pro motorova vozidla ref lektoroveho nebo 
pro jektoroveho typu je slozen pf ine jmensim z jedne svetelne 
komory (1) pro potkavaci svetlo, majici vybojkovy zdroj (2) 
svetla, a z nejmene jedne svetelne komory (3) pro dalkove 
svetlo, majici halogenovy zdroj (4) svetla. Ve funkci 
potkavacich svetel vychazi svetelne paprsky pouze ze 
svetelnych komor (1), slouzicich pro potkavaci svetlo. Ve 
funkci dalkovych svetel se vyuziva svetelnych paprsku, 
vychaze j icich jak ze svetelnych komor (3) pro dalkove svetlo, 
tak i ze svetelnych komor (1) pro potkavaci svetlo. Smer 
vychaze j icich paprsku dalkoveho svetla je optimalizovan 
spolecnou rotaci svetelnych komor (1, 3) s pomoci 
sefizovaciho akcniho clenu (5)' a horizontalniho akcniho 
clenu ( 6) . 
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Seznam vztahovych znacek 

1 - svetelna komora 

2 - vybojkovy zdroj 2 svetla 

3 - svetelna komora 

4 - halogenovy zdroj 4 svetla 

5 - sefizovaci akcni clen 

6 - horizontalni akcni clen 

7 - opticka osa 7 svetelne komory 1 

8 - opticka osa 8 svetelne komory 3 

a - uhel 

p - uhel 



Oblast nejvyssi koncentrace svetla u potkavactch svetel Oblast nejvyssi koncentrace svetla u dalkovych svetel 
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